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МОЛЕЛИРОЬАПИЕ КОЛЕБАНИЯ СИЛОВОГО 

АГГЕГЛТА IIA УПРУГОЙ ПОДВЕСКЕ ДИ-

ЗГЛЫЮГО АСТОМОСИДЯ 

В широком диапазоне ч а с т о т иынухденннх колебаний, начиная с 

ни- >их - вызываемых центробежными силами инерции, силовой агрегат на 

упругих опорах рассматривается как колебательная система с сосредотв / 

чснными параметрами с шестью степенями свободы. Для такой системы nptj 

суши шесть видов колебаний: линейные колебания вдоль трех координат! 

о с е й и три вида крутильных колебаний вокруг этих о с е й . Если центр 

мае'.- системы у- центр жесткости упругих опор совпадают - расположе 

одной точке (идеальный с л у ч а й ) , все шесть видов колебаний являгтгоя 

независимыми друг о т друга и описываются независимыми дифференциал! 

урчиненнями. 
Проведенный анализ статических характеристик колебательной счсЩ 

мы по1ззывает, что для упругой подвески с и л о в о г о а г р е г а т а ГАЗ-53А -
грех амортиэат j»ax ММЗ относительное смещение центра масс и центра 
ткости подвески по осям не превышает 100 мм. При этом свяви между 
бамиями различных видов можно рассматривать как незначительны», т . е . 
первом приближении все вилы колебаний можно считать независвмыыр. 

Основные виды колебаний с и л о в о г о а грегата исследовались nocpel 
~твом следующих дифференциальных уравнений 

- независимые с ю б о д н н е колебания вдоль о с и Y: 

mdy/dt'* Oydy/dt + z.cyLj = 0 •. 
- независимые свободны» колебания вдоль о с и X: 

mdex/dt v bxdx/c/t+ zax=o 
- независимые свободные крутильные колебания вокруг оси Z: 

Itd'tf/dt V öidiffdt + 2LCr?(/= О 
- вынужденные крутильные колебания вокруг о с и Z: » 

. It dy/dt*+ ötdi//dt f £C*iif= 
Для решения приведенных диффгренциальных уравнений на ПЭВМ ран 

•шны программы, реализующие метод Рунге-Кутта 4 - г о порядка с в^дч-.* 
иения в графическом виде на дисплей. Для вынужденных колебаний пг*ц; 
трсн.4 также вались искомой функции в файл ревулътатпв расчета 
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