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ипмшсоз <ш при лашетк геи ::; ::̂:.о:и'С!.1 
Ьэдачи кинематического анагиаа состоят в определении по-

[жяени;: звеньев, траектории отделыш точек звеньев, скороде:: 
| | ускорение как угловых так и лииеЛиих. Ппп это» считается из-
[вестнш.т законы дгджеиля начальна зьешев и кинематическая 
ахеиа механизм. 
« Пря определет:п полокелия впходного звено (или траектории 

точки) координаты искоьаос траектори;: г.ира:-::штся череь координа
ту начального авена, закон дпа-:еняя которого задан, 

ХшгематпческпН анализ мехшп:з;.:а надетая в слегам;,ем лорлдхе: 
•седедуетзл £ги..:еш;е начальных згеньеи, а затем г-плолплетгя ки-
яеиатяческя." анализ отделыпос структуртс: групп в порядке их 
щапос-иненля прп образовании мег.ачяБ.ма, используя метод исктор-

[ннх контуров. Луг.ность этого метода 11 сле;*.упцеы. Свеиьл механиз-
иа иаобрагапт г дяде ьекторо?, которое об^а&уат на т:9.1е механиз
ма один или несколько эа-ЛчНутих векторн:сс контуроЕ. Иапраьление 
сторонам замкнутого многоугольника задаем так, чтобы начато век
тора начального ввенп совпало с неподвижно;; точко.и 

На практике нередко, например, для привода но:.:а копилки или 
механизмов грохотов карторелеубопочнпх комбайнов как грохотноД, 
так я элегаторноЛ модп?иканий, попользуется де8акональтш.: меха
низм ( см .рис ) . Для такого иехвнизма перемещение, скорость и 

А ускореняе полву-
нов С и Д следует 
определять по 
гюркулам: 
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. ОПТИМИЗАЦИЯ ПАРАМЕТРОВ КОМПЛП'СЯ 
ШНК ДЛЯ ЧООРГ.И СгХ. КУЛЬТ'.Ф С ИСПОГ.ЬЗСБнН'иТМ 

'гЧЛ-чцт^цегкнх ИТТПДОв ипЛЕЛИГОВиШ. 

Оптимизация структуры уГюричныо комплекса,ор! анкьа 

ции работ ,технолог ни убсрки являет им суцесгв?кним источником 

экономии затрат тр^да и средств уборки перинных культур,В с в я з и ! 

с атим ванным направлением н а у ч н о - к о н и ч е с к о г о пригреи а в 

области создания и использования ьнсоконроизвчдитеяьных убпрочни^ 

мамин (ьля&тся разработка и применение метпдмв и программно!о 

обесгл 18ния ЭВМ для проведения оптимизационных расчетоь и внра-

бо'тки : рекомендаций сельскохозяйственному маниис: троению и произ

в о д с т в у . 

Комплекс машин и а г р е г а т о в для уборки с г х . культур ,кото- | 

рые рибчтагт в технологически / линиях, обладает свойствами т о ш 

ной системы/Поэтому тёхникс-эконоиччегкув оценку.оптимизацию 

состава и структуры следует вести методами анализа слояных. 

систем'. * * 

Процесс функционирования сид^льноги сельскохоэяйг .твен-

ного агрегате! или комплекса машин, в т . ч . и транс н о р м , Форма

лизуется как прчцесс слумйч"!'•.• б^укд-^ия" ту «си в щмч м^лнс» '* 

и.)-чцпчичх 1.01 то^ний и. 'МЫ" НН'"г 1'. ч • м-ч»1:• к 'Н • «у ;.«йим»» • 

С ЯИ'.КрНННИИ . НИ-Лг. И Ч*!'!"'Ч'*'',ЧН!' ^ р - ^ Н ^ И . 

Ц 4 " * ? « ' 4 Л О * £ У'"" £ I/;. V ^ 

Углогие с к о р о м я и ускорешп о п р е д е л и . : ч-.рвэ зднозптаяляЯ 

с к о р о с т и с у с к о р » и г и дв:иснш1 т о ч е к А 5: , ' а с'.. Я 

Угли м е & у г.зктсрц.\а, углоп:е ик«1-о :ти а .-.к>рс;'«л очите^ф 
1ШО>.п?ел1Н:г".а, еаса они папрагльиц Хч.стки 1а•.•*•№.. ..л;*.-;:::;, п | 

отр5шател1Л1.г.«1, еолв по чазоьсЛ с ^ . е л х э . /• 

Задача к и н е т т а ч й с к о г о анализа г.^стеггеших г .^саг / .л /оь 

решается с исполь801«ияем п е р - ю т л ь н о 1 . : Зоггиглегш осотретдв>| 
г у щ и е ' програ.'л.и ;*чя решена* вис.епгл?.едешп!Х урагнеии;: . 
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