
• ^ктер и-.ентельнмх гоцеде* показали слеплю, ее. 
Окслер и..:ентальнв:е математические модели характерна для on 

.-енн-.-х типов рвете; ров U'C в технологически юзмонноИ осласи 
изменения влияю их факторов. Ь отличие от них теоретическая MI 
тпчгскал модель состояния мою их растворов.цяет воз)отность 
априори исследовать лег.уе растворы CMC иеьестнег рецептуру в 

'Ртически B O O ' C i H O T области к<: .••нения факторно! •> пр остранства. 
Удельная • -лектролроводность растворов СХ является инте 

нмм- параметром их состояния, завися.т от концентрации CMC и : 
мну?. В J . C ^ 0 4 V M диапазоне температур величина йб^р су .ествен» 
висит от тг'Ч'ерст^рв! раствора. Кондуктометр ичесго-тямпеге-турн] 
кпуг.кт'1 ист.ки индияидуальнв для каждого типа СмС. 

С;:тическая плотность - избирательные, параметр состояния i 
растворов по отношению к концентрации накапливающихся в них 01 
загрязнение, котор-ыР не зависит от концентрации CMC в ее p-aooi 
диапазоне, оптических постоянных вещества их частиц и течперм 
раствор 5 . 

Удельнмя олехтропр оводнэсть ю с их растворов определяется; 
чески только з'елоиноГ! составляю еР СыС. Ьлкяние концентрации i 
хн «стно-активнв'Х ве.,есть. так же как и олектропроводности ''.чс1 

зегряэненк!». на ;.тот napai/етр состояния vat>- еР средь: незнагктелв 
fipи постоянное температуре ною их растворов или ее инстрЯН 

тагьн;?, коррекции рационален двухпараметрические способ контр АЛ 
их состояния, основанны.1 на измерении оптическсР, плотности и Я 
ноГ -лектрогровог.ности растворов. Щ 

11спученные '.атлетические оптико-кондуктометрические и о д е М ! 

были положены в основу разработки устройства для яьтсматическЛ 
контроля и регулирования состояния мою .их растворов ре'-онтногв 
произвг детва. 

}7'Д 66I.lb5.6:6oti.Dtib.b 

Н . И . Ю Ш 

В докладе расе атрии'тгя -птемати'»»сквя модель e n w 
сссхсто контроля кгнцен?' ащ-.т :vr. г.х раствор-?в на сгн: »" г: 
ккх v o v их средств (С"С-. Гц-иг-енгсгк:: на с.-х. рг:.\И!гм: ч-е, 

Ота >.'сл"/1 < iv /» r7c» -I г»; н ' И ' ю К - пт/мл-.-'нп.уктгм'? 
м-ц-;и. 



и кг-честь.. w..iv»aul! информативно!1 ье;:»:чин»: ал л I . - I U . -. . « « . • „ 

грации растворе» CtoC были выбрана серость ули.rpaoBjкл п.екч.:м>. . 
его взаимодействие с контролируемое средой осу е с 1 в ч я е ? с я на :.х."*ь^ 
ирноы уровне. Ноотоыу применение ультразвука дает ьсямокность дос-
гаточно точно суаить о составе : то!! среды. 

Дополнительны* информативны!.' параметром была ьсята оптическая 
ПлотностьЪмР контролируемых растворов, которая, как -Jbuo покалан;. 
'авторами ранее, однозначно связана с конментрацие!' от»:втьх и накап-
;|мваг.ихсл в rowuetl среде загрязнениг К^.. 
1- Теоретические исследования позволили автора-.i получить ьиалити-
«ккуц модель оптико-акустического контроля концентрации.w;.mx 
j a c i B o j . o b как мнсгоме;ных и многосьлзенных об-ектов управления: 

Щ г~1 • l~z - соответственно функционалы акустического и оптическ 
го уравнений контроля; / С м с - концентрация CUC, H C T O U I B ихся В прс-
россе очистки ремонтируемых состаы;ых частеГ. и деталеГ сельхозтехни­
ки; Т - температура ноющего раствора. 

Полученная модель быль проверена окспериментп-г.ьно на четырех 
»ипах растворов СУС UC-8, VC-I5 и Лзбомид-1С2,Лабо;.,иа-^СЗ), инею их 
разлиадуи рецептуру и обладавших принципиально отличительны- .;ехвнно 
нон стабилизации отмытых загрязнение в мо»м,еР среде. 

Исследования проводили на пяти уровнях изменения влияилх фа*То-
Р ° в K m c I AVj. и Т по методике ротатас'ельного центрального композици­
онного планирования, которая позволила наиболее точно описать искомую 
модель в технологически возможной области изменения факторного прос­
транства. 

По опытный данный была получены адекватные экспериментально-стати 
ческие модели оптико-акустического контроля концентрации ноющих 
растворов для К А Ж Д О Г О типа CMC, подтвердивши:: теоретическую модель. 

Расчет на ЭЕМ, графическая интерпретация и анализ «еретичес­
кой и окспериментальных моделей показали сл»дую_,ее. 

Экспериментальные мате, атичес кие модели оптико-агустического 
контроля характерны для определенных типов растворов CMC в техноло­
гически возможной области изменения влияющих факторов. 

6 отличие ют них теоретическая модель контроля дает возможность 
априори исследовать любые растворы CMC известной рецептуры в гипо-
тически возможной области изменения факторного пространства. 

Скорость ультразвука в мокмих растворах является интегральна 
параметром контроля, зависящим от концентрации CMC и загрязнений* 
а также от температуры. Температурно-акустические характеристики 
контроля индивидуальны цлл каждого типа CMC. 

Скорость ультразвука неоднозначно обусловливается соотношение*; 
содержания масляных я твегцых частиц загрязнений в их обшей кон-
цеитзяпу.к. «^личана CMi> является менее информативны!.' параметре!! по 
Cj С СИЯНИИ С ; у Д ' . ' Ь Н ъ " :.• - ! » . ' К « р О П р о В О Д М О С Т Ы 1 . 




