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Введение 
Как правило, в легковых и грузовых автомобилях управляемой являет-

ся только одна ось колес. В системе «4-Wheel Steering» (4 управляемых 
колеса) как минимум две оси колёс могут поворачиваться вправо и влево.  

Преимущества сельскохозяйственных машин, укомплектованных си-
стемами «4-Wheel Steering» в следующем: сокращение радиуса разворота 
машины; увеличение маневренности и проходимости агрегата;  исключе-
ние эффекта извивания прицепа; повышение экономичности, за счёт сни-
жения расхода топлива. Отмечено, что фактический радиус поворота 
трактора в сцепке с прицепным или полунавесным агрегатом не завит от 
того управляемыми, или нет колёсами укомплектована сцепка. Радиус 
поворота машинно-тракторного агрегата определяется исключительно 
конструктивными возможностями трактора [1].  

Основная часть 
Рассмотрим схемы поворота машинно-тракторных агрегатов с управ-

ляемой и неуправляемой осью транспортных колёс на примере сцепки  
трактора Беларус 1522 и полунавесного агрегата АКМ-6. Из рисунка 1 
видно, что транспортные колёса управляемой оси сцепки способны дви-
гаться в соответствии с траекторией движения направляющих колёс трак-
тора. Это исключает эффект «извивания», возникающий из-за того, что 
неуправляемая ось колёс агрегата свободно следует за трактором. При 
выходе с прохода радиус поворота закладывается большим, чтобы при 
заходе на новый проход сцепка успела выровняться за трактором. Если 
колёса сцепки и трактора идут вровень, то и потребность в большом пово-
роте отпадает. При неуправляемых колесах агрегата, в случае поворота 
трактора на 15 град максимальное расстояние между траекториями край-
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Секция 3: Техническое обеспечение перспективных технологий  
                  производства продукции растениеводства  
 

него левого колеса трактора и крайнего правого колеса сцепки составляет 
около 4,65 метра. 

 

Заключение 
Система 4-Wheel Steering, на прицепных и полунавесных сельскохо-

зяйственных агрегатах, позволяет сократить ширину поворотной полосы, 
уменьшить расход топлива и повысить производительность машинно-
тракторного агрегата.  
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Введение 
Сократить непроизводительные переезды можно правильной разбив-

кой полей и выбором способа движения с использованием спутниковой 
навигации и системы параллельного вождения. 

 
 

Рисунок 1 – Схема поворота полунавесных сельскохозяйственных агрегатов с  
неуправляемой и управляемой осью транспортных колёс 
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