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Одним из узких мест, сдерживающих темпы и эффективность за-

готовки травяных кормов (сенаж, сено, солома) прессованием в круп-

ногабаритные тюки или рулоны, являются транспортные и погрузоч-

но-разгрузочные работы. Доля их затрат составляет 40…45%, а затра-

ты топлива до 50% [1, 2]. Это объясняется несовершенством средств 

механизации, предназначенных для работ со сформированными руло-

нами. Поэтому решение этих задач является одним из существенных 

резервов снижения себестоимости животноводческой продукции и 

роста рентабельности предприятий агропромышленного комплекса. 

Анализ патентной информации конструкций подборщиков-

транспортировщиков спрессованных кормов с автоматизированным 

захватывающим устройством позволил определить лучшие промыш-

ленно-освоенные объекты техники. В результате выполненного обзора 

было установлено, что фирмами ANDERSON GROUPE (Канада) и 

SAMCO (Ирландия) разработаны и реализуются сельхозпроизводите-

лям подборщики-транспортировщики спрессованных кормов с автома-

тизированным захватывающим устройством. Они предназначены  
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для подбора, самопогрузки и транспортировки рулонов сена, соломы и 

провяленной зеленой массы (в том числе упакованных в полимерную 

пленку), а также саморазгрузки в месте складирования [3, 4]. 
 

     
 

                                 а)                                                                б) 
 

Рис. 1. Подборщики-транспортировщики спрессованных кормов: 
а – погрузчик круглых тюков TRB1000 фирмы ANDERSON GROUPE  

(Канада); б – погрузчик-транспортировщик круглых тюков  
CTS-1600 фирмы SAMCO (Ирландия) 

 
Специалистами научно-практического центра разработана кон-

струкция аналогичного погрузочно-захватывающего устройства  
(рис. 2) для подбора и погрузки рулонов на транспортную платформу  
в автоматизированном или ручном режиме. 

Погрузочно-захватывающее устройство состоит из основания 1,  
к которому крепится телескопический погрузочный рычаг 2 с гидроци-
линдром 3, несущей балки 4 с гидроцилиндром 5 и гидромотором 6,  
по которой перемещается захватывающее устройство, состоящее  
из несущего корпуса 7 с гидроцилиндром 8, подъемно-поворотного  
блока 9 с гидроцилиндром 10, зажимной рамы 11, двух прижимных лап –  
большой 12 и малой 13, гидроцилиндра 14, упора-датчика 15, двух  
обрезиненных прижимных вальцов 16 и 17, а также элементов гидро-
оборудования. 

Подбор и загрузка рулонов происходят в движении (без останов-
ки подборщика-транспортировщика). Телескопическая конструкция 
погрузочно-захватывающего устройства позволяет загружать рулоны  
в два яруса. 

На основании проведенного обзора и анализа современных кон-
струкций захватывающих устройств, применяемых для автоматизиро-
ванного подбора и загрузки спрессованных кормов на транспортную 
платформу, определена перспективная конструкция. После проведения 
экспериментальных исследований будут определены оптимальные 
конструктивные и кинематические параметры погрузочно-захватываю-
щего устройства.  
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Рис. 2. 3D-модель погрузочно-захватывающего устройства  

для автоматизированного подбора и загрузки спрессованных кормов  

на транспортную платформу 

 

Технологический процесс работы разработанного погрузочно-

захватывающего устройства представлен на рис. 3. 
 

  
 

Этап 1 – захват рулона  

в горизонтальном положении 

 

Этап 2 – подъем рулона  

и опрокидывания его  

в горизонтальном положении на 135 
 

 

 

 
 

Этап 3 – поворот рулона  

в горизонтальном положении на 90 

 

Этап 4 – загрузка рулона  

на платформу погрузочным рычагом 
 

Рис. 3. Технологический процесс подбора и загрузки рулонов  

в горизонтальном положении 
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