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АЛГОРИТМ ВВОДА РЕЖИМА ЭЛЕКТРИЧЕСКОЙ СЕТИ  
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Золотой А.А., к.т.н., доц., Секацкий Д.А., м.п.н. 
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Иногда при изменении топологии или при нарушениях баланса 

мощностей в электрической сети устанавливаются режимы с недо-

пустимыми параметрами. В электрических сетях со сложными схе-

мами бывает неочевидно, какими средствами можно оперативно 

вернуть режим в область допустимых значений [1]. Поэтому авто-

рами разработан специальный алгоритм улучшения контролируе-

мых параметров установившихся режимов сети, обеспечивающий 

ввод их в область допустимых значений. Алгоритм реализует одну 

из разновидностей дискретных методов минимизации. Блок-схема 

алгоритма приведена на рисунке 1. 
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Решение сводится к поиску нулевого минимума функции вида: 
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IQU  ,,  – масштабные коэффициенты; n – количество узлов в 

схеме; m1 – количество источников реактивной мощности; m1 – ко-

личество ветвей. 

Решение начинается с расчёта установившегося режима сети и 

определения начального значения целевой функции F (блок 1) 
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Рисунок 1 – Алгоритм ввода режима в допустимую область 

 

Затем в блоках 2 – 21 выполняется последовательный анализ 

возможных изменений текущих значений переменных задачи. В 

блоках 3 – 8 рассматривается возможность увеличения каждой пе-

ременной, а в блоках 12 – 17 – возможность уменьшения. 
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После изменения текущего значения (блоки 3, 12) проверяется 

нарушение диапазона изменения переменной (блоки 4, 13), опреде-

ляется новое значение целевой функции Fнов (блоки 5, 14) и анали-

зируется его изменение (блоки 6, 15). Если новое значение целевой 

функции стало меньше исходного, то оно запоминается в качестве 

следующего исходного значения (блоки 7, 16). В блоках 8 и 17 про-

веряется равенство исходного значения целевой функции нулю. 

Если равенство выполняется, то задача решена, иначе управление 

передаётся в блоки 3 или 12 соответственно. Если условия в блоках 

6 или 15 не выполняются, то восстанавливается исходное значение 

переменной (блоки 9, 10, 18, 19). Из блока 10 управление передаёт-

ся в блок 12 на анализ возможности уменьшения значения пере-

менной, а из блока 19 – в блок 21 на проверку условия выбора сле-

дующей переменной. После рассмотрения всех переменных в блоке 

22 проверяется, значения переменных изменились или нет. Если 

значения изменились, то управление снова передаётся в блок 2, где 

осуществляется повторный анализ изменения значений всех пере-

менных. Если в блоке 22 значения переменных не изменились, то-

гда работа алгоритма заканчивается. При этом достигается некото-

рый минимум целевой функции, который не является решением 

задачи. 

Алгоритм позволяет учесть законы изменения переменных в за-

висимости от вида. Одна часть переменных может изменяться дис-

кретно, а другая – по непрерывному закону [2]. 
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