
ризация. охлаждение, расфасовка в бумажные пакеты и кратко
временное хранение готовой продукции. 

В ЦНИИМЗОХе разрабатывается автоматизированная система 
управления процессом обработки молока на ферме, центром кото
рой является управляющая вычислительная машина 15 ВСМ-5, ра
ботающая в соответствии с алгоритмом, разработанным на основе 
оптимизационного математического моделирования процесса обра
ботки молока. Критерием оптимизации является обеспечение наи
лучшего качества молока при исключении перегрузки оборудова
ния. Датчики обеспечивают получение информации не только о 
качественных показателях молока (жирность, содержание белка, 
кислотность), по и о состоянии оборудования (скорость враще
ния подвижных частей, давление и т.п.). Получаемая а аналого
вом виде информация преобразуется в дискретную форму с помощью 
блока авелогоцифровых преооразователеи и поступает в управляю
щую вычислительную машину, которая в соответствии о алгоритмом 
управления выдает управляющие воздействия на регулирующие ор
ганы через соответствующие цифроаналоговые преобразователи. 
Ход технологического процесса может контролироваться опера
тором. 

Быстрая окупаемость автоматизированной системы управле
ния обеспечивается за счет прибыли, получаемо! от реализации 
высококачественного молока, еннжевия трудовых ватра! и повы
шения надежности оборудования. 

УДК 62-791.4-52:637Л Л.А.Пигарев 

ИССЛЕДОВАНИЕ ВОЗМОЖНОСТИ СЧЕТА ЯИЦ 
НА КОНВЕЙЕРАХ ПТИЦЕФАБРИК 

Существующие методы учета продукции, оонованные на раз
делении предметов и упорядочении их движения на ленте конвейе
ра, в условиях многомиллионного поточного производства совре
менных птицефабрик не обеспечивают решение эюй проблемы. Кро
ме того, они требуют, по существу, изменения традиционной 
формы конвейерных линий, что в свою очередь являетоя сложной 
и трудоемкой задачей. Проведенные исследования показали, что 
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задача подсчета количества яиц, отличающихся как по размерам, 
так и имеющих случайный характер расположения на ленте кон
вейера , может быть успешно решена путем получения изображения 
учитываемых предметов и его последующей обработки. 

Технически наиболее просто реализуется обработка двух
уровневых изображений, для получения которых достаточно инфор
мации о поверхности учитываемых предметов. Исходя их этого, 
в разработанном устройстве в качестве сенсорной системы ис
пользуется линейка фотодатчиков, установленная над конвейе
ром. Преобразование изображения в двухуровневое осуществляет
ся путем сравнения о порогом, величин.' которого определяется 
исходя из устовия минимизации ложного срабатывания фотодатчи
ков при впалые полгзного сигнала. 

Обработка полеченного двоичного изображения яиц, переме
щаемых конвейером, предусматривав* решанио задачи 

разделения количества изолированных областей, одно
значно определяющих количество яиц ас конвейере. 

Применение метода обработки изображений о помощью буле
вых операторов и техническая реализация на базе микроинтег
ральной электроники позволит создать уо*ройстэо подсчета яиц, 
произвольным образом расположенных на движущейся ленте кон
вейера и подойти к задаче управления технологическим процес
сом с учетом формирования .управляющих воздействий по выходу 
готовой продукции и повысить эффективность зооинженервых ис
следований в птицеводстве. 

1ДК 631.432.2:53.084.2 В.М.Шесгаков 

СОСТОЯНИЕ И ПЕРСПЕКТИВЫ РАЗВИТИЯ МЕТОДОВ 
ИЗМЕРЕНИЙ С0ЛЕ00Д1РЖАНШ ПОЧВЫ 

Одним из главных направлений совершенствования мелиора
ции земель в настоящее время становится разработка методов 
и технологии автоматизированного управления водно-воздушным, 
солевым, пищевым и тепловым режимами почв, обеопачиаающего 
оптимальные уояовия для pocsa и развитая сельскохозяйственных 
растений а целях получения высоких и уотойчивых урожаев. Не
обходимым условием функционирования ароматизированных систем 
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