
критерий оптимизации всей поточной линии доения коров и пер
вичной обработки молока определится по следующей зависимости 

(Хо*) =/ПОх /?л (Хо, Хп) , (?) 

/ И г & 

X hoar X honr (Хо j = Xh (8) 
Оптимальному потоку молока соответствуют следующие алго

ритмы управления: 
Xh-i =Х(л••/;олт(х 0 j )(n)j j 
Xn-г ~JC (n-z) ОПт(х*} Хпч)') (ч 

X f - X i опт (Хо, Хг). j 

УДК 621.651.088.8 А.Й.Острейко 

ТРАНСПОРТИРОВАНИЕ КОРМОСМЕСЕЙ ОБЪЕМНО-ВИБРАЦИОННЫМ 
НАСОСОМ ДИФФЕРЕНЦИАЛЬНОГО ДЕЙСТВИЯ 

В работе дается описание предлагаемой насосной, установ
ки и результаты испытаний ее совместно с замкнутым металли
ческим кормопроводом. Установлено, что вибрационный насос 
дифференциального действия способен транспортировать кормо
вые смеси влажностью 68...75% различного фракционного сос
тава, имеющие в своем составе твердые включения и волокнис
тые примеси. 

Проведенные испытания на амплитудах 25, 50, 75 и 100 мм 
при различном кинематическом режиме работы насоса показывают, 
что производительность, коэффициент объемного наполнения и 
к.п.д. насоса зависят от параметров колебаний подвижного ци
линдра насоса и типа применяемого при этом клапана. При ра
боте насоса с клапанами откидного типа без дополнительной 
нагрузки их пружинами значение кинематического режима рабо
ты насоса для указанных амплитуд следует ограничить в преде
лах 1,5...3,0; с клапанами тарельчатого типа допустимое зна
чение d = 2,0...3,5. 
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Увеличение производительности за счет измевения пара
метров колебания более рационально производить путем увели
чения амплитуды, а не частоты. Увеличение частоты влечет за 
собой рост ускорений и сил инерции в деталях привода и насо-
за, 

1ДК 361.363 В.А.Шаршувов 

ИССЛЕДОВАНИЕ ПРОЦЕССА ПОСЛОЙНОГО ОТДЕЛЕНИЯ штаировАяного КОРМА РАБОЧИМ ОРГАНОМ ВЫГРУЗЧИКА 
Успешное развитие животноводства возможно при наличии 

прочной кормовой базы, оеншценной высокомеханизированными 
хранилищами. Одним из наиболее эффективных способов консер
вирования кормов является их брикетирование. 

Башенные хранилища - оснойа для внедрения полной меха
низации и автоматизации в складское хозяйство сельскохозяй
ственных предприятий. Однако широкого использования для хра
нения кормовых брикетов они пока еще не нашли. Склонность к 
сводообоозозанп" и слеживанию при хранений такого корма, 
работа в условиях значительных давлений т столба корма в 
Хранилище и ряд недостатков, характерных отдельным видам вы
грузных устройств, делают нижнюю выгрузку для хранилищ боль
шой емкости малоэффективной и ненадежной. Ее использование 
может привести к возникновению аварийной ситуации, требующей 
применения значительного объема ручного труда. В связи с этим 
верхний выгрузка кормовых брикетов из башенных хравилшд яв
ляется наиболее перспективной. 

Для хранилищ типа БС-9,15 Барановичским комбинатом се-
нажвых башен и Белорусской СХА совместно разработан на базе 
выгрузчика РВС-9,15 и изготовлен выгрузчик брикетироваввого 
корма, У такого выгрузчика шнековый рабочий орган заменен на 
пальцевый. 

Объектом наших исследований являлся процесс послойного 
отделения брикетированного корма от его массы в хранилище 
таким рабочим органон. 

В результате аналитических исследований подучены зависи-
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