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С позиций интеграции агроинженерной науки и сельскохозяйственно-
го машиностроения стран Евразийского сообщества целесообразно и 
необходимо проведение совместных работ по созданию единой системы 
машин в целях оптимального распределения производства сельскохозяй-
ственной техники и запасных частей, планомерного и масштабного пере-
хода к ресурсо– энергосберегающим технологиям, принятия эффективных 
решений по техническому переоснащению АПК, организации стабильно-
го производства продукции и повышения уровня продовольственной не-
зависимости государств. 
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Аннотация: при любом проектировании необходимо определить какие 
задачи будет решать разрабатываемая система и составить полный список 
требований к ней. В статье рассмотрены компоновочные решения исполь-
зования системы позиционирования на различных доильных установках. 

Summary: in any design, it is necessary to determine what tasks the sys-
tem being developed will solve and make a complete list of requirements for it. 
The article discusses the layout solutions for using the positioning system on 
various milking machines. 

 
Разрабатываемый аппаратно-программный комплекс для роботизиро-

ванной системы доения – техническое решение концепции алгоритма ра-
боты сложной системы, управление которой осуществляется, исполнени-
ем кода из определенного базового набора команд (систе-
мы команд), описанных в документации. 

Разрабатываемый аппаратно-программный комплекс состоит, соот-
ветственно, из двух основных частей: 

1) аппаратная часть – устройство сбора или обработки информации, 
например, а также устройство для его реализации. 

2) программная часть (Software) – специализированное ПО, обрабаты-
вающее и интерпретирующее данные, собранные аппаратной частью. 

При разработке аппаратной части аппаратно-программного комплекса 
для роботизированной системы доения выделяли следующие этапы: 

Определение требований к системе: анализ аналогов, подбор компо-
нентной базы, моделирование разработанной системы. 

Выделяют несколько методов моделирования: математическое, ком-
пьютерное и макетирование. 

При макетировании происходит непосредственная сборка прототипа 
аппаратного комплекса, что позволяет провести первоначальную оценку 
собранного оборудования. На данном этапе было предложено архитек-
турно-проектное решение для системы позиционирования при роботизи-
рованной технологии доения, представленное на рисунке 1. 

 

 
Рисунок 1. Архитектурно-проектное решение для системы  
позиционирования роботизированной технологии доения 
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Архитектурное проектирование – это вид активности, который своей 
целью ставит создание архитектуры в процессе выполнения проекта. Ар-
хитектурное проектирование программного обеспечения, в своей акту-
альной форме, одной из своих задач ставит создание артефакта (архитек-
туры), который должен обеспечить достижение результатов деятельности 
исполнительных механизмов, использующих программные продукты для 
реализации своих процессов. 

На базе архитектурно-проектное решение для системы позициониро-
вания предложено несколько компоновочных решений. 

Компоновочное решения использования системы позиционирования для 
роботизированной доильной установки «Карусель» представлено на рисунке 2. 

На каждом доильном ме-
сте установлена роботизиро-
ванная рука. Исполнительные 
органы смонтированы на ма-
нипуляторе. Централизованная 
система эвакуации молока. 

Для роботизированной до-
ильной установки «Параллель» 
рассмотрено три варианта компо-
новочных решений (рисунок 3): 

вариант 1. Автономный 
передвижной робот. Подклю-
чение основных и вспомога-
тельных рабочих органов на 
каждом доильном месте. На 

каждом месте установлен магазин инструментов (доение, обработка вы-
мени, дезинфекция стаканов); 

вариант 2. Стационарный уравновешенный манипулятор с 5-ю и бо-
лее степенями подвижности. Подключение основных и вспомогательных 
рабочих органов на каждом доильном месте. Рабочая зона манипулятора – 
секция станочного оборудования. На каждом месте установлен магазин 
инструментов (доение, обработка вымени, дезинфекция стаканов); 

вариант 3. Исполнительный модуль с 3-мя степенями подвижности. 
Подключение основных и вспомогательных рабочих органов на каждом 
доильном месте. Рабочая зона манипулятора – сторона секции станочного 
оборудования. На каждом месте установлен магазин инструментов (дое-
ние, обработка вымени, дезинфекция стаканов). 

Во всех вариантах управление адаптивное. 
 

 
Рисунок 2. Компоновочные решения ис-
пользования системы позиционирова-
ния для роботизированной доильной 

установки «Карусель»  
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     Вариант 1                         Вариант 2                Вариант 3 

Рисунок 3. Компоновочные решения использования системы позициони-
рования для роботизированной доильной установки «Параллель» 

 
Также были рассмотрены компоновочные решения вариантов расстановки 

системы позиционирования в доильном боксе (рисунок 4). 
 

 
Рисунок 4 – Компоновочные решения вариантов расстановки 

системы позиционирования в доильном боксе 
 
При решении поставленных технических задач для разрабатываемого 

аппаратно-программный комплекса для роботизированной системы дое-
ния был проведен обзор и анализ уже готовых решений, даже если они не 
полностью удовлетворяли нашим требованиям. Данное решение позволя-
ет сэкономить ресурсы и время на последующих этапах разработки, с уче-
том, уже известных проблем, с которыми столкнулись разработчики дан-
ных систем. 

 
 
 
 


