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Процесс кормления молодняка животных оказывает влияние на 

привесы, но самое важное это формирование здоровья и молочной 
продуктивности в дальнейшем. 
Наиболее физиологически адаптированным способом выпаива-

ния телят молочного переда является ведро с соской. Поскольку 
сосание стимулирует выработку большого объёма слюны, тем са-
мым усиливает рефлекс смыкания самого пищеводного желоба, что 
обеспечивает попадание молока непосредственно в сычуг теленка. 
Помимо выработки слюны, сосание также способствует выработке 
фермента, улучшающего усвоение и переваривание молока [1]. 
Исследованиями установлено, что при поении телят из ведер с со-

сками, их среднесуточные привесы выше, чем при поении из ведер 
более чем на 100 г. Установлено снижение активности сосательного 
рефлекса после поения телят из ведер с сосками, а также снижение 
диспепсии и увеличение интенсивности поедания сухого корма [1]. 
Несмотря на значительное преимущество выпаивание телят мо-

лочного периода из ведер с сосками есть существенный недостаток 
– увеличение времени технологического процесса. Этот недостаток 
значительно уменьшает производительность труда телятниц. Поэтому 
необходимо автоматизировать процесс раздачи жидких кормов теля-
там, что позволить увеличить производительность труда телятниц. 
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Общий вид лабораторной установки представлен на рисунок 1. 
В задачи автоматизации входит: регулирование температурного 

режима подогрева корма (молоко, заменитель цельного молока), 
дозированная раздача, автоматическая промывка. 

 
Рисунок 1 – Общий вид установки 

1 – рама; 2 – емкость для подогрева жидких продуктов; 
3 – ведро с соской; 4 – пульт управления 

 

Процесс автоматизации сконфигурирован на базе микрокон-
троллера Arduino nano. Средой для разработки является программы 
FLProg и Arduino IDE. 

На рисунке 2 представлена логическая схема управления в про-
грамме FLProg виде FBD блоков [2]. 

 
Рисунок 2 – Логическая схема в окне программы FLProg 
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Общий вид пульта управления представлен на рисунке на ри-
сунке 3. 

 
Рисунок 3 – Пульт управления 

 

Дозирование молока в проекте осуществляется таймером задержки 
на отключения насоса. Настройка дозы осуществлялась методом кор-
ректировки времени. Точность дозирование составляет ±0,05 литра. 
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Амидоминеральный гранулированный свекловичный жом явля-

ется продуктом, который может использоваться в виде комбикорма 




