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ОСОБЕННОСТИ МОНТАЖА ДАТЧИКА ПОЛОЖЕНИЯ 

 
Датчики положения являются первичными источниками ин-

формации для систем автоматики, как на основе релейных или ло-
гических схем, так и на базе программируемых контроллеров. На-
дежность всей системы определяется надежностью элемента, наи-
более подверженного воздействию дестабилизирующих факторов. 
Индуктивные датчики срабатывают при приближении к их чувст-
вительному элементу металлической пластины или конструкции. 
Эти устройства применяются повсеместно, благодаря их работо-
способности в широком диапазоне температур и надежности в тя-
желых промышленных условиях. Наиболее часто применяются ин-
дуктивные датчики, имеющие цилиндрический корпус с наружной 
резьбой и двумя гайками. Под пластиковым колпачком с одного 
торца корпуса находится чувствительный элемент. Как правило, 
датчик устанавливается так, чтобы объект воздействия двигался 
параллельно чувствительной поверхности устройства. Выбор но-
минального расстояния срабатывания и размера датчика, определя-
ется люфтами подвижных элементов конструкции, перемещение 
которых контролирует это устройство. Различаются датчики утап-
ливаемого исполнения (допускающие установку заподлицо в ме-
талл) и неутапливаемого. Во втором случае датчики имеют боль-
шее расстояние срабатывания при том же размере корпуса. Индук-
тивные датчики постоянного тока с двухпроводной схемой под-
ключения применяются реже. Они более помехоустойчивы, но не 
имеют защиту от перегрузок. Индуктивные датчики переменного 
тока напряжением 20–250 В имеют двухпроводную схему подклю-
чения. Применение индуктивных датчиков переменного тока 220 В 
позволяет снизить стоимость электрооборудования в простых схе-
мах автоматики.  


