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4. Имитатор-анализатор шины CAN MasterCAN Tool Pro. 
https://jv-technoton.com/ru/produkty/mastercan_tool/ 
5. Межгосударственный стандарт ГОСТ ИСО 2575-2005 – Транспорт дорож-

ный. Символы для органов управления, индикаторов и сигнальных устройств. 
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Грузоподъемные механизмы существенно облегчают труд при 

производстве погрузочно-разгрузочных работ, вместе с тем являются 
источником потенциальной опасности как для операторов (кранов-
щиков, машинистов), так и для находящихся в рабочей зоне людей. В 
процессе погрузки, разгрузки и транспортировки грузов могут возни-
кать ситуации, связанные с возникновением различных видов опас-
ности: травмирование работающих движущимися частями машин и 
механизмов, грузами, материалами, тарой; падение работающих с 
транспортных, погрузочно-разгрузочных средств, штабелей материа-
лов и грузов. В блоках грузоподъемных механизмов возможно со-
скальзывание каната или цепи и заклинивание их между блоком и его 
корпусом.  Нередки случаи травмирования рук при установке на ме-
сто каната или цепи, соскользнув. При работе с домкратами и лебед-
ками возможен износ и поломка шестерен, храповиков, винтов и дру-
гих деталей, что может привести к падению груза. Это также может 
произойти вследствие поломки осей или катков при работе с талями; 
неверной установки домкрата или самовольного перемещения в ре-
зультате плохой фиксации груза. Во время работы кранов чаще всего 
случаи падения грузов и вызванные этим несчастные случаи проис-
ходят из-за недостаточной прочности канатов и цепей и неудовлетво-
рительной работы тормозных устройств. Падение груза может также 
произойти в случае его неправильной строповки; применении кана-
тов, не соответствующих приложенным нагрузкам. 

Каждый раз при перемещении грузов возникает риск несчаст-
ных случаев. Многообразие рисков определяется технологически-
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ми и организационными характеристиками системы, окружающей 
средой и мерами предотвращения аварий.  
В целях безопасности следует определять работу с материала-

ми как систему взаимосвязанных элементов. Развитие 
производства, механизация и автоматизация производственных 
процессов выдвигает новые требования к безопасности 
конструкции машин и оборудования.В условиях быстрых 
перемещений нельзя полностью рассчитывать на внимательность и 
быструю реакцию работающего, необходимо в самой конструкции 
машины предусматривать соответствующие приспособления и 
устройства, устраняющие возможные опасности. При проектиро-
вании любого компонента рабочего места следует стремиться к 
выполнению принципов эргономики, учитывать способности об-
служивающего персонала понимать и правильно использовать ин-
формацию, поступающую от приборов и сигналов машины, с тем 
чтобы создать условия для выработки у работника привычных 
движений и исключить возможность его ошибочных действий[1].   
Кроме того, при конструировании грузоподъемных механизмов 

следует учитывать физические и психологические возможности 
организма человека: нельзя допускать монотонности работы, 
связанной с многократным повторением одних и тех же движений, т. 
к. это вызывает преждевременную усталость и нервное истощение; 
чрезмерные физические усилия при работе приводят к излишним 
затратам энергии и большому напряжению; наличие большого числа 
раздражителей (световые и звуковые сигнализаторы, шкалы, кнопки, 
рукоятки) вызывает быстрое утомление нервной системы.При 
эксплуатации оборудования возможны нарушения нормального 
режима работы: перегрузка механизмов, разрушение отдельных 
деталей и др. Поэтому в механизмах должны предусматриваться 
специальные предохранительные и защитные устройства, 
предупреждающие и исключающие аварии и поломки. 
Размещение органов управления должно облегчать работнику 

запоминание и воспроизведение последовательности действий и 
соответствовать принципам экономии движений и време-
ни;проектирование на современном уровне как средств предъявле-
ния информации, так и органов управления с учетом эргономиче-
ских требований. Характер, последовательность, темп и ритм рабо-
чих движений во многом задаются формой и конструкцией инст-
рументов, органов управления, машин и другого оборудования, а 
также организацией рабочих мест.  
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Механизмы следует снабжать устройствами, исключающими 
самопроизвольное опускание груза при снятии усилия с рычага. При 
работе рычагом с целью спуска груза указанные устройства должны 
обеспечивать его плавное снижение. Гидравлические механизмы 
должны иметь устройство, исключающее опускание груза при 
повреждениях, приводящих к утечке жидкости. Элементы механизмов, 
влияющие на безопасность эксплуатации, следует кодировать цветом, 
формой, размером, положением или поясняющими знаками[2]. На 
съемных и телескопических рычагах механизмов следует установить 
фиксаторы или другие устройства, исключающие самопроизвольное 
снятие, складывание или раздвижение этих органов управления. 
Конструкция механизма должна исключать возможность 
травмирования человека рычагом при его отдаче. 
Среди мер, направленных на повышение технического уровня и 

эффективности погрузочно-разгрузочных работ, особое место зани-
мает повышение безопасности и эргономичности грузоподъемных 
механизмов, что возможно только на основе комплексной оценки 
уровня их качества при разработке, изготовлении и эксплуатации. 
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Цифровые технологии в сельском хозяйстве позволяют снизить 
издержки, понизить риски и уменьшить человеческий фактор, а 
также повышать урожайность сельскохозяйственных культур. 
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