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\т<\. \к(,:ЬЪ\ К,т.м.ДудмикоЬ И . Я . , 

Елту, 

ст .прородаЬот?ле 

Матюнина Л .Н . . 

БАТУ 

п р ; т 1 1 : м г : н и г п̂ пм для к о н т р о л я з н а н и и 

ПГУЛЕНШВ ПО КУРСУ "ЗЛГКТР0НИКА-

с о Ьу эа возникает' 

t ' o p i ' T u u e c r u x - ?на* 
В у с л о в и и : 1>пт ( »иг11^11гоаи1.) учоомого npotvvrc 

ч*?мГ«-,епдимость IS регулярном оп«*рптц|Чмом контроле те 

м ut r . r j . * u T o f c b 1..»ч»4ми>» учеОно;?о с е м е с т р а , о тог.**» С* контроле па 

'1 тдо лпмым (iti эдо лом тгпро гимн с кого курса . 

При большое j o ?ру*1*ммос ги прпподаЬотолеи в т о т регулярней 

тгкукдм! комтролг. яЛлмотгн г ломит •, длительно'! и кропотливой риБО" 

гоО • 

Г; появлением Ь hytsv 11 широким распространением ПРрГОИ«#1*" 

м м х ЯВМ появилось Ьтмгшность и* использования Л учс»Ьмсм прем 1 , 0 с с * • 

Примснони*' ПЭВМ улч постоянного текуцеэо к-онтроля знинип большого 

к о л и ч е с г*о туд«?нтов> яЬляотся перепек тиЬным и с у * » ? с т*»еммо о : Ьобо* 

rjné»T преподоРЛтолп от рутинной однообразной роботы. Но ми приоЬре 

Ti"* И ОПрвд--» Л|»ННМ('| ОПЫТ и С П О Л Ы О Ь п Н П П П*ЭВИ д Я Я К О Н Т р О Л Я SHOHUII с гу 

qpHTof r» по к у р с у "Электроника**. Это р о о о т о п о пролило (юле« четко 

Ьыябить достоинства и недостатки метода , конкрегиэироЬато трсиоЬо 

мня к си&рр1иенс-т?>(:1*-е»м(1»в программы для ЛЭИМ и цолать ее i j t j o f i H o u д л я 

польэоЬотолл. Причем Пыли проЬ^рены дЬб ролличнве контролиру?М|ие 

п р о г р а м м ы , имен>яие различный n o n . к од г. ргшеним r i o c T o t t n e H i - i n u -нпдпчи. 

Весьма ч*̂  « о сообразно Ь процессе работы МЧоуигь «?рп«>ичяску)« ч а с т ь , 

что п п э ^ я ч е т Больше рп^мооЬроэить и расширять ^гтргнм п о кпмтро 

лируемому мот»?рпалу. Ропота по применению ПЭВМ для контроля » h q i 

^ У З " т и р о у п : ь с ч . 
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