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Система микропроцессорного автоматизированного  
регулирования положения распределительной штанги  

относительно обрабатываемой поверхности 
 
Предназначена для повышения равномерности внесения рабочего рас-

твора пестицидов штанговыми опрыскивателями, снижения времени на подго-
товку агрегата к работе и его регулировки в процессе работы. 

Система обеспечивает соблюдение постоянства расстояния между распы-
лителями и обрабатываемой поверхностью в процессе работы опрыскивателя, 
как на склонах, так и на равнинной местности. 

 

 
Основные технические данные 

Тип механизма изменения угла наклона штанги Гидравлический 
Тип системы Микропроцессорная 
Тип датчиков Ультразвуковые 
Диапазон измерения, м 0,4 – 2,0 
Погрешность измерения расстояния между штангой и обраба-
тываемым объектом, м  

 
0,040 

Время готовности системы к работе, мин. до  1 
Напряжение питающей сети, В =12 2,5 
Выходные параметры сигнала: 
- напряжение, В 
- сила тока, А 

 
=12 
40 

Продолжительность постоянного измерительного сигнала, после 
которого вырабатывается управляющее воздействие на испол-
нительный привод, с 
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Масса, кг, не более 40 
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