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(57) 
Устройство для останова груза, перемещающегося по конвейеру, включающее пуска-

тель и стопорный элемент, отличающееся тем, что содержит фиксатор, выполненный в 
виде двуплечего рычага, включающего верхнее плечо и нижнее плечо, подпружиненное с 
двух сторон пружинами сжатия, при этом стопорный элемент выполнен в виде двуплечего 
рычага, включающего первое плечо (1), подпружиненное пружиной растяжения и выпол-
ненное с возможностью при повороте отклонять верхнее плечо фиксатора, удерживающе-
го его при этом в нерабочем положении, и второе плечо (3), снабженное концевым 
выключателем и выполненное с возможностью взаимодействия с грузом; пускатель вы-
полнен в виде двуплечего рычага, включающего первое плечо (5), выполненное с возмож-
ностью контакта с грузом, и второе плечо (7), шарнирно связанное тягой с нижним плечом 
фиксатора. 
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Изобретение относится к оборудованию технологических линий, в частности к уст-
ройствам для останова груза. 

Известно устройство для останова груза, включающее привод с пускателем, механизм 
перемещения, стопор [1]. 

Недостатком данного устройства является недостаточная точность позиционирования. 
Известно устройство для останова груза, включающее привод, механизм вертикально-

го перемещения, стопор, пускатель [2]. 
Недостатком данного устройства является невысокая точность останова груза в ре-

зультате инерционности механизмов. 
Известно устройство для останова груза, перемещающегося по конвейеру, включаю-

щее установленный на раме конвейера привод, электрически соединенный с пускателем, 
установленный на механизме вертикального перемещения стопорный элемент, концевой 
выключатель, размещенный на стопорном элементе, причем механизм вертикального пе-
ремещения стопорного элемента выполнен в виде шарнирного двузвенника, одно звено 
которого соединено с неподвижной опорой, а другое - с траверсой, на которой закреплена 
ходовая гайка, кинематически связанная посредством ходового винта с электродвигатем, 
при этом пускатель выполнен в виде установленного перед стопорным элементом под-
пружиненного рычага, который имеет возможность взаимодействия с транспортируемым 
грузом и концевым выключателем [3]. 

Недостатком данного устройства является сложность конструкции. 
Задачей изобретения является упрощение конструкции устройства. 
Поставленная задача достигается тем, что устройство для останова груза, переме-

щающегося по конвейеру, включающее пускатель и стопорный элемент, согласно изобре-
тению, содержит фиксатор, выполненный в виде двуплечего рычага, включающего 
верхнее плечо и нижнее плечо, подпружиненное с двух сторон пружинами сжатия, при 
этом стопорный выполнен в виде двуплечего рычага, включающего первое плечо (1), под-
пружиненное пружиной растяжения и выполненное с возможностью при повороте откло-
нять верхнее плечо фиксатора, удерживающего его при этом в нерабочем положении, и 
второе плечо (3), снабженное концевым выключателем и выполненное с возможностью 
взаимодействия с грузом; пускатель выполнен в виде двуплечего рычага, включающего 
первое плечо (5), выполненное с возможностью контакта с грузом, и второе плечо (7), 
шарнирно связанное тягой с нижним плечом фиксатора. 

На фиг. 1 показан общий вид устройства для останова груза, перемещающегося по 
конвейеру в нерабочем положении, вид сверху; на фиг. 2 - то же, в рабочем положении; на 
фиг. 3 - разрез А-А на фиг. 2. 

Устройство для останова груза, перемещающегося по конвейеру, включающее сто-
порный элемент, расположенный в горизонтальной плоскости, выполненный в виде дву-
плечего рычага, первое плечо 1 которого подпружинено пружиной растяжения 2, а второе 
плечо 3 снабжено концевым выключателем 4; пускатель, выполненный также в виде дву-
плечего рычага, расположенного в горизонтальной плоскости, первое плечо 5 которого 
имеет возможность соприкосновения с грузом 6, а соединенное с ним второе плечо 7 шар-
нирно связано тягой 8 с фиксатором, выполненным в виде двуплечего рычага, располо-
женного в вертикальной плоскости, нижнее плечо 9 которого подпружинено с двух сторон 
пружинами сжатия 10 и 11, а верхнее плечо 12 предназначено для удержания в нерабочем 
положении первого плеча 1 стопорного элемента. Груз 6 перемещается по конвейеру 13 
(например, цепному). 

Устройство для останова груза, перемещающегося по конвейеру, работает следующим 
образом. 

Груз 6, перемещаясь по конвейеру 13, нажимает на первое плечо 5 пускателя, при 
этом соединенное с ним второе плечо 7 через тягу 8 воздействует на нижнее плечо 9 фик-
сатора, поворачивает его, преодолевая усилие пружины сжатия 10, при этом в противопо-
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ложную сторону поворачивается верхнее плечо 12 фиксатора и освобождает удерживае-
мое им первое плечо 1 стопорного элемента, который под воздействием пружины растя-
жения 2 поворачивается вокруг своей оси и занимает свое рабочее положение над 
конвейером 13. Груз 6, подойдя ко второму плечу 3 стопорного элемента, воздействует на 
концевой выключатель 4, тем самым останавливая привод конвейера 13, и запускает ме-
ханизм выполнения одной из технологических операций. По окончании выполнения тех-
нологической операции срабатывает соответствующий датчик (на фигурах не показан) и 
подается сигнал на привод конвейера 13 и отключение концевого выключателя 4. 

Груз 6, перемещаясь по конвейеру 13, отклоняет второе плечо 3 стопорного элемента, 
при этом первое плечо 1, поворачиваясь вокруг оси, соприкасается с верхним плечом 12 
фиксатора, отклоняет его, преодолевая усилие пружины сжатия 11, и, переходя через него, 
удерживается им в нерабочем положении. 

С приходом очередного груза 6 вновь срабатывает пускатель, и цикл работы устройст-
ва для останова груза 6 повторяется. 
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