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(57) 
1. Устройство для улавливания ленты конвейера в случае ее обрыва содержит закреп-

ленную на металлической конструкции става ленточного конвейера раму, опорные пло-
щадки, отличающееся тем, что к раме жестко закреплены рычаги, на нижних концах 
которых на осях установлены эллипсовидные ролики, имеющие на торцевых поверхно-
стях дуг большего диаметра со стороны места выгрузки транспортируемого груза зубья и 
прижимаемые к ленте конвейера спиральными пружинами. 

2. Устройство по п. 1, отличающееся тем, что опорные площадки имеют рифленые 
поверхности. 

 
(56) 
1. А. с. СССР 1214556, МПК B 65G 43/06, 1986. 
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Полезная модель относится к области конвейерного транспорта, а именно к наклон-
ным ленточным конвейерам, и предназначена для улавливания ленты конвейера в случае 
ее обрыва. 

Известно устройство для улавливания ленты конвейера в случае ее обрыва, включаю-
щее закрепленную на металлической конструкции става ленточного конвейера раму, шар-
нирно подвешенные на раме над лентой конвейера маятники, на нижних концах которых 
закреплены плоские башмаки с установленными на их концах со стороны движения ленты 
конвейера роликами, расположенными выше плоскости, проходящей через рабочую плос-
кость плоских башмаков с возможностью взаимодействия с лентой, каждый плоский 
башмак закреплен на нижнем конце маятника средней частью при помощи шарнира и 
пружины, и расположенные под лентой конвейера с зазором неподвижные опорные пло-
щадки [1]. 

Недостатком устройства для улавливания ленты конвейера в случае ее обрыва являет-
ся низкая надежность улавливания ленты, так как при высоком угле наклона конвейера 
сил трения бывает недостаточно для удержания ленты от проскальзывания. 

Задачей полезной модели является повышение надежности улавливания ленты кон-
вейера в случае ее обрыва. 

Поставленная задача достигается тем, что устройство для улавливания ленты конвей-
ера в случае ее обрыва содержит закрепленную на металлической конструкции става лен-
точного конвейера раму, опорные площадки, где к раме жестко закреплены рычаги, на 
нижних концах которых на осях установлены эллипсовидные ролики, имеющие на торце-
вых поверхностях дуг большего диаметра со стороны места выгрузки транспортируемого 
груза зубья и прижимаемые к ленте конвейера спиральными пружинами, а опорные пло-
щадки имеют рифленые поверхности. 

Наличие зубьев на торцевых поверхностях роликов по дугам большего диаметра со 
стороны места выгрузки транспортируемого груза и рифленых поверхностей опорных 
площадок повышает надежность улавливания ленты конвейера за счет внедрения зубьев 
роликов в ленту конвейера и прижатия ее к рифленым поверхностям опорных площадок. 

На фиг. 1 изображено устройство для улавливания ленты конвейера в случае ее обры-
ва, общий вид, на фиг. 2 - вид по стрелке А, где показано расположение эллипсовидных 
роликов во время нормальной работы конвейера, на фиг. 3 - то же, в момент зажатия лен-
ты конвейера эллипсовидными роликами. 

Устройство для улавливания ленты конвейера в случае ее обрыва содержит закреп-
ленную на металлической конструкции става 1 ленточного конвейера раму 2, опорные 
площадки 3, рычаги 4, жестко закрепленные на раме 2. На нижних концах рычагов 4 на 
осях 5 установлены эллипсовидные ролики 6, которые имеют на торцевых поверхностях 
дуг большего диаметра со стороны места выгрузки транспортируемого груза зубья и при-
жимаемые к ленте 7 конвейера спиральными пружинами 8. Опорные площадки 3, уста-
новленные под лентой 7 конвейера между опорными роликами 9, имеют рифленую 
поверхность. 

Опорные площадки 3 установлены под лентой 7 конвейера так, что при его работе за-
зор между лентой 7 и опорными площадками 9 составляет (0,8-0,9) половины разности 
больших и малых диаметров эллипсовидных роликов 6. 

Устройство для улавливания ленты конвейера в случае ее обрыва работает следую-
щим образом. 

При нормальной работе конвейера лента 7 натянута, между ней и опорными площад-
ками 3 устанавливается требуемый зазор, равный (0,8-0,9) половины разности больших и 
малых диаметров эллипсовидных роликов 6, которые прижимаются к ленте 7 спиральны-
ми пружинами 8. При этом лента 7 конвейера скользит по гладких торцевых поверхностях 
эллипсовидных роликов 6. 
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При обрыве ленты 7 конвейера теряется ее натяжение, она опускается на опорные 
площадки 3 и, перемещаясь в направлении, противоположном ее ходу, поворачивает в 
этом же направлении эллипсовидные ролики 6, которые прижаты к ленте 7 спиральными 
пружинами 8. Зубья эллипсовидных роликов 6 внедряются в ленту 7 конвейера и прижи-
мают ее к рифленым поверхностям опорных площадок 3, обеспечивая надежное удержа-
ние ленты 7. 

Наличие зубьев на торцевых поверхностях дуг большего диаметра эллипсовидных ро-
ликов 6 со стороны места выгрузки транспортируемого груза позволяет повысить надеж-
ность удерживания ленты, используя при этом не только силу трения, но и усилие 
сцепления ленты с торцевыми поверхностями эллипсовидных роликов 6. 
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