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Аннотация: Представлен кормораздатчик на мобильной электроме-

ханической платформе на пневматических колесах ограниченной мобиль-
ности. Обоснованы условия обеспечения технологических показателей 
качества работы кормораздатчика от параметров мобильной платформы. 

Summary: A feed dispenser on a mobile electromechanical platform on 
pneumatic wheels of limited mobility is presented. The conditions for ensuring 
technological indicators of the quality of the feed dispenser from the parameters 
of the mobile platform are substantiated. 

 
Раздача кормосмесей животным – заключительный процесс в их 

кормлении. Как правило, количество выдаваемого корма животному 
определяется управлением соответствующего выгрузного дозирующего 
органа [1, 2, 5, 6]. 

Мобильные кормораздатчики с электроприводом, как правило, пере-
мещаются только внутри животноводческого помещения по рельсовым 
направляющим. Несмотря на их преимущества: практически отсутствие 
шума при движении, отсутствие выхлопных газов, меньший стресс у жи-
вотных, имеют и недостатки: высокая металлоемкость (рельсовые пути), 
ограниченная мобильность. Для устранения указанных недостатков пред-
лагается использовать мобильную платформу [2, 4]. 

Применение в составе кормораздатчика мобильной электромеханиче-
ской платформы (рисунок 1) позволяет снизить стоимость линии кормо-
раздачи и расширить функциональные возможности кормораздающего 
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оборудования [1, 2, 3]. Количество выдаваемого в кормушку кормовой 
смеси может изменяться за счет скорости перемещения мобильной плат-
формы вдоль непрерывного ряда кормушек [2, 4, 6]. 

 
 

1-рама; 2-нижний диск; 3-
верхний диск; 4-ведущие ко-
леса; 5-системы рычагов; 
6-электромагниты рабоче-
го хода; 7-электромагниты 
холостого хода; 8-
прицепное устройство; 9-
муфты сцепления; 10-

электропривод;11-рулевая 
колонка; 12-ведомые коле-

са; 13-ползуны; 14-мост; 15-рулевая трапеция; 16-цапфы; 17-тормоз; 18-
фиксирующий рычаг; 19-рулевое колесо; 20-фиксатор; 21-коробка; 22-
дифференциал 

Рисунок 1. Схема мобильной электромеханической платформы 
 
Линейную плотность корма, qм (кг/м), определяющую норму выдачи, 

находят по формуле [5]: 
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где qр – количество корма, выдаваемое одному животному за одну 
раздачу, кг; 

m – количество животных на одно кормоместо, гол; 

Lк – длина кормоместа, м; 
Исходя из технической характеристики кормораздатчика линейную 

плотность корма можно определить [5]: 
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где Qn – производительность дозирующего органа, кг/с; 
Vагр – скорость перемещения кормораздатчика вдоль линии кормле-

ния, м/с; 
Кб – коэффициент буксования.

 

Скорость перемещения кормораздатчика определяется частотой вра-
щения привода, передаточным отношением трансмиссии и радиусом ка-
чения колеса [6]: 
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где rк – радиус качения колеса, м; 
nд – частота вращения двигателя, с-1;
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iтр – передаточное число трансмиссии. 
Подставим (3) в (2) и, приравняв (2) с (1), выразим qp: 
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Пневматическая шина подвержена деформации. Ее размеры изменя-
ются в зависимости от давления в пневматической шине, нагрузки и ряда 
других параметров. 

Радиус качения пневматического колеса необходимо учитывать при 
определении действительной скорости мобильной платформы. Изменяю-
щаяся масса корма в кормораздатчике при раздаче в кормушки изменяет 
радиус качения колеса, а также количество корма, выдаваемого в группо-
вую или непрерывную кормушку. 

Экспериментальная установка изучения изменения радиуса качения 
колеса от вертикальной нагрузки состоит из мобильной электромеханиче-
ской платформы (рисунок 2), опирающейся колесом 1 на рычаг 2, связан-
ный с весовым устройством 3. 

После тарировки мобильная платформа с на пневматических колесах 
устанавливалась на рычаг и в зависимости от давления в шине и величины 
нагрузки фиксировали изменение радиусу качения пневматической шины. 
(таблица 1). 

 
Таблица 1. Факторы и уровни их варьирования, критерии оценки 

Параметры Уровни варьирования 
факторов 

Критерии 
оценки 

Давление в шине, Р, МПа 0,05; 0,10; 0,15; 0,20; 0,25 Радиус каче-
ния, rK, м Вертикальная нагрузка на колесо, G, 

кг 
50; 100; 150; 200 

 
Вертикальную нагрузки рассчитывали по выражению: 
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где Q – показание весового устройства, кг; 
a, b – плечо (рисунок 2), м; 
g – ускорение свободного падения, м/с

2
. 

  
а)                                      б) 

а) схема установки; б) общий вид; 1 – пневматическая шина; 2 – рычаг; 3 
– весовое устройство; 4 – шарнир; 5 – линейка; 6 – указатель высоты 

Рисунок 2. Экспериментальная установка 
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Результаты экспериментального 
исследования влияния измене-
ния вертикальной нагрузки и 
давления в шине (рисунок 3) 
показывают, что при давлении в 
шине более 1,5 МПа и верти-
кальной нагрузке более 150 кг 
на одно колесо радиус качения 
колеса изменяется незначитель-
но. 
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Рисунок 3. Зависимости изменения 

радиуса качения колеса от давления 
в шине и вертикальной нагрузки 


