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Одна из составляющих затрат получения молока – потребленная 

электрическая энергия вакуум-насосом доильной установки. Как 
правило электропривод вакуум-насоса включают в сеть электромаг-
нитным пускателем. При этом оптимальное давление в трубопрово-
де поддерживают вакуум-регулятором давления мембранного типа. 
Недостаток применения такого регулятора заключается в том, что 
излишнее давление вакуума компенсируют открытием вакуум-
регулятора, что снижает КПД насосной установки. Эту проблему 
можно решить внедрением частотного преобразователя. Принцип 
действия, управления и регулирования преобразователей частоты 
основан на зависимости частоты вращения магнитного поля статора 
от частоты питающего напряжения. Преимущество применения за-
ключается в плавном регулирование частотой вращения без потери 
крутящего момента и возможности автоматического регулирования 
после предварительной настройки под датчик. Реализация такого 
управления возможна после подбора датчика с нужным диапазоном 
регулирования давления с подходящим к частотному преобразовате-
лем типов выходного сигнала. 
Пример. В доильной установке АДСН-01 применяют электро-

привод вакуум-насоса мощностью 4,0 кВт. В этом случае предлагаем 
установить частотный преобразователь INSTART MCI-G4.0-4B с ем-
костным вакуумным датчиком VСС200 (выходной сигнал 4–20 мА). 
Внедрение преобразователя частоты позволить уменьшить по-

требление электрической энергии электропроводом, стабилизиро-
вать давление вакуума в трубопроводе, улучшить качество электри-
ческой энергии, подаваемой на электродвигатель насосной станции, 
и уменьшить величину пусковых токов. 

 


