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Для и зу че н и я ф изических свойств гене ти че с кого  горизонта  п о ч в ы  в  
поле заю тадываю т 3 . . . 4  шурфа. Образцы отбир аю т цилиндром со всех 
сторон разреза. И з  па хо тно го  слоя берут одну пробу на всю  мощ ность го ­
ризонта (например, 0 -2 0  см) или  несколько проб из р а зны х его слоев 
0 -5 , 5 -1 0 , 10 -15 , 15 -20  см.

О тбир ать образцы надо последовательно, сверху вн и з, с таким  расче­
том, ч то б ы  можно было в з я т ь  пробы в  необходимой повторности.

В зве ш и ва ю т п о чв у  вместе с алю м иниевым  стаканчиком  на те хно хи м и - 
чес ких весах с то чн о с тью  до 1 г. Затем с та вят в  с уш и л ьн ы й  шкаф и  при 

температуре 105°С  в течение 5 ч  суш ат до пос тоянной  массы. После про­
суш ивания за кр ы ты й  с та ка нчик охлаж даю т и взвеш иванием  определяю т 
общ ую массу, а также массу чи с то го  и абсолютно с ухого  стаканчика.

Вла ж н о с ть п о чв ы  р ас с читы ва ю т по формуле

т ^-Ш в

где Ша -  масса бюкса с вла ж но й п о чво й , к г ; 
ш е  -  т о  же с  сухой п о чво й , к г ;  
шв -  масса с ухого  бюкса, к г.

На те хно хи м и че с ки х весах опр еделяю т массу пус того  бюкса и п о чве н ­
ного цилиндра в.месте с бюксом. п ло тно с ть  сложения п о чв ы  ненарушен­
ного агрегатного с остояния опр еделяю т по зависимости
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где Шп -  масса п о чв ы  с порами, в  то й  или иной степени заполненным и во ­
дой, к г ; V - объем, занимаемый этой п о чво й , м ;̂ W -  вла ж но сть п о чв ы , % . 

Объём п о чве нно го  цилиндра в ы ч и с л я ю т  по формуле

V = л ■сР ■h'

где d и h -  параметры цилиндра, м.
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Рис. 1 -  Терочное устройство

Терочное устройство, содержит ко ж ух 1 с загрузочной 2 и вы гр узно й  3 
горловинами, расположенную вн утр и  кожуха 1 терочную  поверхность 4, и ба­
рабан 5 с бичами 6, закрепленными по винто вой линии, барабан 5 и ко ж ух 1 
выполнены в  виде усеченных конусов. К о ж у х  1 установлен с возможностью 
перемещения вдоль своей оси с помощью регулировочного механизма 7, поло­
жение наклона кож уха 1 и  барабана 5 в  вертикальной плоскости изменяется с 
помощью регулировочного механизма 8. В  загрузочной горловине 2 на оси ба­
рабана 5 установлен лопастной в и н т  9, р яды  щеток 10, закрепленные по ви нто ­
вой линии, чередующиеся между рядами бичей 6, причем терочная поверх­
ность 4  имеет рифленые вы с ту тш , выполненные по винто вы м  линиям  противо­
положного с бичами 6  направления.
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Устройство работает следующим образом.
Обрабатываемый ворох засыпают в загрузочную горловину 2 и лопа­

стями лопастного винта 9 перемешивается, измельчается и направляется в 
зазор между барабаном 5 и терочной поверхностью 4, где из него бичами 6  

выделяются семена, дополнительно очищаются щетками 1 0  и направля­
ются к выгрузной горловине. Наличие рифов на терочной поверхности 4 
интенсифицирует выделение семян, зазоры между рифами терочной по­
верхности 4 вычищаются щетками 10.

Осевое перемещение кожуха 1 с помощью регулировочного механиз­
ма 7 позволяет регулировать зазор между его терочной поверхностью 4 и 
барабаном 5, что способствует качественному выделению семян при обра­
ботке вороха с семенами, отличающихся размерами, различных культур. 
Регулировка положения оси вращения барабана 5 с помощью регулиро­
вочного механизма 8  позволяет регулировать скорость прохождения воро­
ха и выхода семян.
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Повысить производительность кранов наряду с организационными 
мероприятиями возможно за счет применения более совершенных типов 
грузозахватных устройств, что приводит к сокращению времени захвата и 
освобождения груза. Захваты должны иметь малые размеры и массу, быть 
удобными в эксплуатации, сокращать трудоемкость ручных операций.

В зависимости от степени автоматизации процесса захватов и освобо­
ждения груза захваты подразделяются на полуавтоматические, обеспечи­
вающие автоматический захват груза и освобождение груза вручную, ав-
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