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которых на 25–40 % превышает длину закрепленных вертикально на вы-
полненной в виде диска обойме 7 гибких элементов 10 дважды с двух 
сторон обрабатывают головки корнеплодов. 

Таким образом, расположенные на обрезчике-очистителе корнеплодов 
гибкие элементы 14 многократно с двух сторон соударяются с головкой 
корнеплода, обеспечивая необходимое качество убираемой продукции. 

Ботва корнеплодов отличается своей хрупкостью и быстро ломается и 
отделяется от корнеплодов при разностороннем изгибе и воздействии. 

В представленном устройстве такое разностороннее воздействие со сто-
роны гибких элементов 10 и 14 осуществляется не менее 4 раз вместо 2 раз 
у прототипа, а встречные воздушные потоки от движущихся в разных на-
правлениях соседних гибких элементов 10 и 14 дополнительно воздейству-
ют на ботву, шевеля её в разные стороны и подставляя под воздействие 
гибких элементов 10 и 14. Полное отделение остатков ботвы от корнепло-
дов является важнейшим необходимым условием её длительного хранения. 

Измельченная ножами ботва за счет центробежных сил и конструкции 
кожуха ограждения 15 направляется в сторону ранее убранных рядков. Вы-
сота среза ботвы регулируется винтовым механизмом опорных колес 16. 

Идущие вслед обрезчику-очистителю рабочие органы комбайна извле-
кают корнеплоды из почвы и сбрасывают их в бункер-накопитель убороч-
ного агрегата. 
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Проведённый обзор схем для подпочвенно-разбросного посева [1] пока-
зал, что перспективным направлением совершенствования процесса раз-
бросного подпочвенного посева семян зерновых культур является разработ-
ка сошников, обеспечивающих совмещение предпосевной культивации, 
равномерный сев на всю ширину лапы и внесение удобрений. Анализ иссле-
дований сошников стерневой зернотуковой сеялки СЗС-2,0 показал, что не-
равномерности распределения семян пшеницы по ширине захвата в зависи-
мости от различных параметров распределителей превышают 44–45 % [2]. 

Целью исследований является разработка конструкции сошника зерно-
туковой сеялки для подпочвенного разбросного посева, использование ко-
торого позволит снизить неравномерность распределения семян зерновых 
культур или гранул минеральных удобрений. 

Для решения поставленной цели предлагается оригинальная конструк-
ция сошника с маятниковым распределителем. Для обеспечения равно-
мерного распределения семян зерновых культур или гранул минеральных 
удобрений в сошниках стерневых зернотуковых сеялок типа СЗС необхо-
димо обеспечить пространство для полета семян или гранул. 

Для этой цели стрельчатая лапа содержит расположенный выше её ре-
жущих кромок козырёк, образующий вместе с внутренними боковыми 
стенками крыльев стрельчатой лапы закрытое подпочвенное пространство 
[3]. Внутри подлапового пространства на шарнирно подвешенной скобе 
установлен маятниковый распределитель в виде полусферы. Ось враще-
ния полусферы параллельна горизонтальной оси симметрии шарнира под-
вески скобы и совпадает с направлением движения агрегата. 

Сошник для подпочвенно-разбросного посева (рисунок 1) включает 
стойку 1 с закреплённой на ней с помощью болтового соединения 11 
стрельчатой лапой 2. 

Стрельчатая лапа 2 содержит закреплённый на ней с помощью усиков 
10, расположенный выше её режущих кромок, козырёк 3. Маятниковый 
распределитель 6 установлен внутри подлапового пространства на шар-
нирно подвешенной с помощью шплинта 9 скобы 7 и стержня 8. К верх-
ней части жёсткого корпуса 5 семя-тукопровода присоединён тонкостен-
ный эластичный семя-тукопровод 4. При движении трактора семена и 
удобрения из зернотукового ящика подаются по семя-тукопроводам в 
распределитель, ударяются о вибрируемые за счет собственных колеба-
ний скобы 7 и далее упорядоченно в виде кольца об маятниковую полу-
сферу распределителя 6 и равномерно рассеиваются по всей площади 
внутри образованного закрытого подпочвенного пространства, покрывая 
семенами и удобрениями всю ширину захвата стрельчатой лапы. В про-
цессе движения сеялки стрельчатая лапа подрезает сорняки, разрыхляет 
землю, которая перемещаясь по поверхности козырька назад и падая вниз, 
покрывает высеянные семена и минеральные удобрения. В последующем 
весь проход уплотняется катками. 
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Рисунок 1 – Сошник для подпочвенно-разбросного посева: а – вид сбоку; 
б – вид сверху; в – распределитель; г – схема расположения семян и удобрений 

 
В следствие этого устраняется взаимоугнетаемость зерен, увеличива-

ется зона прорастания, появляются лучшие условия для роста и развития 
растения, повышается всхожесть и уменьшается засоренность посевов, 
увеличивается урожайность зерновых на 18…25 % с одного гектара [4, 5]. 
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При работе грузоподъемной машины со штучными грузами для 

сокращения времени, затрачиваемого на их захватывание и освобождение, 
а также для уменьшения доли ручного труда применяют специальные 
клещевые захваты, подвешиваемые к крюку. Клещевые захваты 
подразделяются на захваты для штучных грузов в таре или упаковке и на 
захваты для штучных грузов без тары. В зависимости от степени 
автоматизации процесса захватывания и освобождения груза захваты 
подразделяют на полуавтоматические, обеспечивающие автоматический 
захват груза и освобождение вручную, и автоматические, обеспечивающие 
захват и освобождение груза без применения ручного труда. 

Захваты имеют рычажную систему в виде клещей (откуда происходит 
их название), свободные концы которых могут быть загнуты по форме 
груза или иметь специальные упоры или колодки, которыми они 
прижимаются к грузу и удерживают его силой трения между упором и 
грузом (фрикционные клещевые захваты). [1] 

Клещевой захват является универсальным грузозахватным 
устройством для подъема и перемещения грузов с круглым сечением. 
Перемещение габаритных запасных частей посредством клещевых 
захватов осуществляется с помощью кран-балок, автокранов и 
манипуляторов. Конструктивно лапы клещевого захвата для 
негабаритных грузов могут быть оснащены зубьями для более надежного 
зацепления и удержания, на лапы захвата могут дополнительно 


