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УСТРОЙСТВО УКРАШЕНИЯ положшиш 
СККГОРА РАССЕЙ \ ЦЬЛТРОВЬаНО-ДИ.СКОьОГО АППАРАТА И 
АЛГОРИТМ ЫХ) АКЦИОНИРОВАНИЯ 

Канд.техн.наук Бохан Н.И. (БОДСХ) 
канд.техн.наук Забродин Б.П. (АЧИМСХ, г . ' 
Зерноград), Панев С Б . (АЧИмСХ, г.Зерног-
РВД) 

Положение сектора рассева удобрений оказывает значитель­

ное влияние на закономерности распределения частиц по ширине 

полосы рассева, й процессе работы угол сектора рассева изме­

няется по многим причинам. К ним относятся такие факторы, кап 

изменение подачи О и вида вносимых удобрений, воздействие 

окружающей среды и рельефа местности и ряд других. 

Одним из путей стабилизации положения угла сектора рас­

сева относительно оси движения машины является реализация 

алгоритма корректировки угла наклона туконаправителя к плос­

кости диска центробежно-дискового аппарата, что позволит из­

менять координаты центра подачи материала на разбрасывающий 

диск. Управление положением туконаправителя может быть осуще­

ствлено с помощью устройства, содержащего бортовую микро-ЭД1 

и технического решения по а . с . № 1535420 "Устройство для ста­

билизации процесса рассева удобрений центробежными аппарата­

ми". Устройство должно включать в свой состав блок управления, 

датчики, исполнительные механизмы, блок индикации, а машина 

должна содержать следующие узлы и детали: 

- бункер с минеральными удобрениями; 

' - разбрасывающее устройство с датчиками его работы; 
1 - туконалравитель с механизмом его перемещения; 

- механизм привода измерительного датчика потока частиц, 

сходящих с лопаток разбрасывающего устройства; 

- механизм открытия дозирующей еаслонки; 
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йНКСШИЕ НЕСКОЛЬКИХ аИДОо и№1ВДШШХ УДОБРШИЙ 
БйЗ ИХ ПРЕДВАРИТЕЛЬНОГО ОШШНШ 

Портаков А.В. (АЧИЫСХ, г.Зерноград) 

Рассматривается одновременное внесение нескольких мине­

ральных удобрений на примере распределения двух удобрений. Сме­

ситель-разбрасыватель для внесения минеральных удобрений вклю­

чает бункер разделенный перегородкой на секции, туяонаправи-

тель и центробежный рабочий орган распределительного типа. Ту-

конаправитель выполнен в виде лотка и направляющей воронки, 

разделенных перегородками и закрепленных на поворотной рамке. 

Нижний обрез перегородки направляющей воронки закрепляется с 

возможностью поворот , чем обеспечивается поворот зоны подачи 

- блок индикации. 

Алгоритм функционирования САУ процессом гассева реализует: 

- контроль наличия ударений и состояния основных узлов; 

' - регулирование положения угла сектора рассева. 

Предложенный алгоритм достаточно прост, компактен, легко 

читаем, что делает его удобным для написания управляющей прог­

раммы. Данный алгоритм управления реализован для бортовой ыик-

ро-<Ш, выполненной на база однокристальной ыикро-<Ш 

К1816аК4Ь. 

Применение устройства управления, реализующего данный ал­

горитм, позволяет стабилизировать положение сектора рассева 

относительно оси движения машины, что приводит к снижению не­

равномерности внесения удобрений и повышению производительнос­

ти машины аа счет снижения затрат времени на настройку рабочих 

органов. 




