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Моделирование процесса разр.<£отки неоднородных 
сред фрезернпги хшлкл-.л 

Одним из наиболее слошых процессов при комплексном ос 
воении меди-рируемнх аакустяренннх земель лнл,,отся подготовка 
их под сельск"Х^.т:"стйенное использови-.ие фрепррнши машинами 
типа МТП-Ф1А. Малины осуи.естмя1Г'Т процесс фрезерования кус-' 
тарника совместно с грунтом на-глубину до 10 см со ск-«рлстыо 
резания 8. . .10 м/с. В процессе рабе ты Фрезерных млшин на соб-
стьенну», нь;днор.днрсть и случайные колебнния свойств грунто
вой среды накладывается неоднородность свойств, видового сос
тава и степени зикуетаренности растительной среды. 

Модель прснесся одновременной разработки таких сред вклю
чает рг:зонир, грунта и растительности торцовыми кромками ноней. 
трение сфрГ:Энр'.'Ш?кнсй.миссы о грунт забоя и с поверхность кор
пуса фрезы, paovn ее до скорости выброса и вьброс на поверх
ность, удары выбрасываемой массы о српар'.-.рукщую решетку, тг. 
есть является сложной динамической системой. Потому для ре- ' 
шения задач, связанных с установлением параметров фрезерных 
машин и рямимов их работы за- основу приняты разработанное ди-
нпмические модели и методы исследования динг.мкческих систем. 
При атом применен комплексный метод, поэв.лчмщиП определить 
динамические ишрузки в силовых передачах привода фрезы и при
вода передвижения трактора с учетом нелинейных функциональных 
зависимостеГ: моментов фрезерования и трения Дисков сцеплении, 
скоростной характеристики двигателя Д-130, беэразмерШ0М-ГЩД-
ротрансформатора.рцепления гусениц с почвой. 

Математическое описание фрезерования выполнен.' по разра
ботанным динамическим схемам силовых передав приводив фрезы 
и хода трактора. • 

Исследовались -следующие наиболее характерные переходные 
и установившиеся рекимы.работы: разген фрезы в грунте (или 
приподнятой над грунтом) j 'трогали» трактора с враща-ыцейся 
фревой, опущенной в грунт (или приподнятой над ним); заглу
бление вршцагщяйся фрезы в грунт при движущемся тракторе; 
ралгон фрезы при движущемся трактире; процесс фряччровьни* 
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глэлччнн/ грунтon ct'C-t--;Tn • с растителен)оть">. 

E oc ni; с т"мм динамические см;мы раосчатривались :i..ìp 
'друх рауличнкх сосМяний: р.о.огч! фр-̂зы, когда буксует си»пле-
н;: 'р'Г'ям II; начало фрлаеровани1фи замкнутом стрплении 
(режим 2...А) дл•' дпух тип ,в граномиоси:- - механическое и '.'ид-
р •«еханнчоскоч. 

П.» результатам исследований на ЭВМ даны пррдложенич по 
с ; е[ jeHCTGüPatwi "лоиртричоских, кинематических и динамичес
ких параметра и, конструю̂ии. р̂.да элем"рт*>в и механизмов (прв-
д • чранительня ' муфта,̂evnJèpHoe устройство, внлолр воды, к-ip-
п.'нн/" п°рзд'-чи и т.п.') большинство из которых внедрено в про
изводство на М знр'.окЯг̂аводе ме m оративнах машш. 

Результаты исследований позвсшли сделать ток-хе следуй
те, ̂ бсбца̂ е окводг,: 

I. При устаньпке гидр.'тралеформаторы (ГТ) в силовую пере-
• ччу {ре ери Г машин- тчга UT1Í-44A наиболее благоприятном • ре
жимом его раб т.: при заглубления и фрезеровании явлкетсч режим 
о троне[срчацийЯ •: ••••ента. С .том случае кос-фТи'ЗМНТ дина-фчно-
отч они-потея в 3...3.5 раза по сравнении с ре-питч ряботч три 
я)юкирс '-янн j m ГТ. 

Г. у»/«н̂аени;! динамических нагрузок наиболее :рлесооб-
Р' mi . ' увеличение податливости силе во-I передачи путем йпвдения 
г сист<»"у ряэлкчн-х упругих элементов, расотаиол/. на сг-ятие, 
сд-.»ц;' лш круч«?ние: торсионного рана привода фрезы длиной I0CJ 
...IC00 мм (нагрузки уменыпг- о с я на 23.. .65".) ; фрикционной" муф
ты, встроенное вырезы (нагрузки уменыгазтея на 40.. .7ü",)t ко-
.' + J>H'î enT динамичности - я 2,5. ..4 разг ; резинового или пружи-
нн in чечл̂ера м«жду станиной фразы и корпусом 6opa,roc¡ •? редух-
Т'̂рв ; -д 70 мм, усилие сжатия б?-Х...7СС0П) (уменьшения на ру-
ч 'к ' . i 15.. .ЗУ*-* и т.п., а тан-'* увеличение времени вкллчпния 

л я р м ^ г о c:v?nA«5H:!4 г 0,1 д« С,2 с. 
3. П лн̂чечм™! к >Т>>и:-,чента ;-*нячичн̂аттг, рапная! 1.33..-. 

I , 1 : - ; M . » i « ' - T ! T t e 31-гчо - при фрчэорг.раниЯ на ::пределенн*-<*' ¡.iy-
• ' o i H o , г ,.i ^ лрИ эа''луо><-'-"-'и), устаноика гидр.транс'£ормато 
ра о транс;тссип ччазичает тяк̂в же. влияние на уменьшение дя-
ч?.- < ш-оти силовзй л*»р*л*чи» как и установка встроенное $рик-
•#.44*•? мутить- к фр<?зу со-эместно с пру-нн»: демпфер-ом 'чог>ф 
I1''• • ИОНТ "ДИНамТ.." )ОТ.'.1 гяг"" '«л3- • • мб). 




