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Введение 
Формирование «правильной» кинематики колес заднего веду-

щего моста (ЗВМ) трактора является важной задачей в криволи-
нейном движении МТА. 

Основная часть 
Экспериментальным исследованиям предшествовали аналити-

ческие [1,2] и экспериментальные, описанные в работах [3,4]. По-
следние показали, что внешний отклоняющий момент тяговой си-
лы следует рассчитывать относительно полюса трения, располо-
женного в центре пятна контакта заднего внутреннего (по отноше-
нию к центру скоростей) колеса i = 4. Кроме того, данные исследо-
вания подтвердили большую роль параметров межколесный диф-
ференциал (МКД) в формировании углов кинематического увода 
колес, а следовательно и кинематики поворота. 
На рисунке 1,а показана кинематическая схема поворота не-

управляемого ЗВМ. Если поворот происходит вокруг геометриче-

ского центра 0г, то соотношение скоростей колес 
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Если МКД – управляемый активный (с подводом энергии), то 
скорость внешнего колеса на повороте увеличивается на величину 

13V при сохранении средней скорости. Соединив линией под углом 
12α + ϕ   концы векторов 0

4V V+ ∆  и 34V ), найдем новый центр. кO−   
скоростей. Здесь φ – угол кинематического увода. Из рисунка 1,а 
следует, что увеличение скорости внешнего колеса при одновре-
менном снижении скорости внутреннего приводит к уменьшению 
радиуса поворота 
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Рисунок 1. – План скоростей колес ЗВМ при повороте без (а) и с (б) разворотом 
корпуса ТТС 

 
Если МКД – пассивный, то скорость внешнего колеса на пово-

роте уменьшается на величину 13V∆  при сохранении средней ско-
рости, соединив линией под углом 12α − ϕ  концы векторов 
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Формирование углов кинематического увода при развороте кор-
пуса трактора представлено на рисунке 1,б. При повороте корпуса 
трактора против часовой стрелки (с прокатыванием внешних колес 
вперед с помощью активного управляемого МКД) вокруг кинема-
тического центра кO−  показатели кинематики поворота – радиусом 

поворота кR−  шириной следа колес внешнего борта 13B+  – хуже, а 

центр скоростей смещением вперед X − . При повороте корпуса 
трактора по часовой стрелке (с прокатыванием внешних колес на-
зад кR+ ) происходит вокруг кинематического центра кO+  с радиу-

сом поворота, шириной следа колес внешнего борта 13B− и смеще-

нием центра скоростей назад кX + . Догрузив колесо i =3, можно 
сместить в его центр полюс трения и поменять кинематику поворо-
та. Это возможно только для регулирования курсовой устойчиво-
сти трактора при пахоте с несимметричной тяговой нагрузкой. 

Заключение 
Уменьшить отрицательные последствия применения МКД мож-

но применяя активные межколесные приводы, (с подводом энергии 
к внешним колесам)  
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