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рее и качественнее, энергоэффективнее, в целом снижается себе-
стоимость производства. 
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РЕДАКТИРОВАНИЕ КАНАЛОВ 

ДЛЯ МНЕМОСХЕМ SCADA-СИСТЕМ 
 

Данная процедура осуществляется с помощью настройка моду-
ля «Редактор каналов» пакета SL5.0 и начинается с добавления 
устройств и тегов. Тег – это канал ввода/вывода (реальный физиче-
ский канал или канал виртуальный), содержащий какое-то значе-
ние в переменной канала. Вначале запускается собственно модуль 
«Редактор каналов». Данная система работает с информацией, по-
ставляемой каналами, перечисленными в панели «Список активных 
каналов». 
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Заполнение панели «Список активных каналов», осуществляется с 
помощью панели «Источник». Воспользуемся одним из них, а именно 
источником, имеющим наименование «Modbus driver». Для открытия 
необходимо нажать кнопку «Настройка ModBus драйвера». 

В окне редактора Modbus-драйвера создается дерево узлов для 
чего активизируем пункт меню «Узел». На экране отобразится диа-
логовое окно, предлагающее выбрать тип узла. Для начала можно 
воспользоваться пунктом «TCP/IP», то есть прибор будет опраши-
ваться по ethernet-линии. 

В дереве «Modbus driver» появится пункт «Узел». Он переиме-
новывается, для чего в правой половине окна редактируется значе-
ние свойства «Имя». После нажатия клавиши «Enter» введенное 
имя отобразится и в дереве «Modbus driver» в левой половине окна. 
Затем указывается IP-адрес узла. Это производится в свойстве «IP 
адрес». 

В дереве «Modbus driver» создается еще один пункт, а именно – 
добавление устройства. Для этого активизируется пункт меню 
«Устройство» и выбирается пункт «Создать новое устройство». 

В дереве «Modbus driver» появится пункт «Устройство». Пере-
именуем его, например, в «Сушилка №1». Зададим ему адрес «2». 
Именно по этому адресу находится конкретное устройство, и в 
данном конкретном случае это «Термодат-19Е6». То есть получа-
ется в данном конкретном случае, что узел (наименование «Су-
шилка») опрашивает устройство (наименование «Сушилка №1»). 
Каждый пользователь сам определяет свой набор устройств и при-
боров. Далее к этому устройству («Сушилка №1») добавляются те-
ги и активизируется пункт меню «Тэг». 

У устройства («Сушилка №1») появится тег с одноименным 
наименованием. Изменим это имя на другое, а именно – «Темпера-
тура». А также зададим тегу адрес, по которому необходимо читать 
информацию из устройства. В данном конкретном случае это адрес 
«0». Адреса регистров, читаемых в устройстве необходимо искать в 
документации, прилагаемой к каждому конкретному устройству. 

Добавляем еще один тег. Даем ему имя «Давление» и значение 
адреса «3». На этом работа в редакторе «ModBus» закончена. Не-
обходимо нажать кнопку «Ок» в нижней части окна редактора. 
В результате проделанных действий в дереве панели «Источник» 
редактора каналов мы имеем первые два тега. 
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Для того чтобы система могла получать информацию из этих 
источников, следует два этих тега перенести в панель «Список 
активных каналов». 

После этого необходимо нажать графическую иконку «Запус-
тить тест каналов» в нижней части окна редактора каналов. На эк-
ране отобразится окно «Тест каналов», в котором должны появить-
ся цифровые значения в колонке «Значения». 

Правая панель редактора каналов имеет наименование «Свой-
ства каналов». Выберем первый канал – «Температура» и отыщем 
свойство «Изм. величина». Введем в поле ввода латинскую букву 
«С». После нажатия клавиши «Enter» введенный символ «С» пре-
образуется в «°С». Повторим действия по вводу наименования 
единицы измерения для второго канала «Давление». Только в этот 
раз введем значение «Па». 

Таким образом, работа в модуле «Редактор каналов» заверше-
на. Данная процедура подготавливает к созданию мнемосхемы. Для 
запуска модуля «Редактор мнемосхем» непосредственно из модуля 
«Редактор каналов» необходимо нажать графическую кнопку «За-
пустить редактор мнемосхем». 
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КОМПЬЮТЕРНОЕ МОДЕЛИРОВАНИЕ СХЕМ УПРАВЛЕНИЯ 

НА МИКРОКОНТРОЛЛЕРАХ AVR 
 

В настоящее время возрастает роль автоматизации различных 
технологических процессов в АПК, которая, в первую очередь, ос-
нована на использовании микроконтроллеров различных типов. 
Применение микроконтроллеров в значительной мере способствует 
успешному решению сложных научно-технических задач, разра-
ботке эффективных технологий и систем управления. 

Автоматизация технологических процессов сельскохозяйствен-
ного производства требует использования разнообразного и слож-
ного дополнительного оборудования, в том числе насосного. Насо-




