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Аннотация: В данной статье приведен обзор различных под-

гребателей кормов, применяемых на современных молочно-
товарных фермах. 

Abstract: This article gives an overview of the different feed pusher 
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Введение 

На молочно-товарной ферме ежедневно до 5 часов в сутки ко-
рова проводит за поеданием корма, при этом совершая около 14 
подходов к кормовому столу [1]. В процессе питания она сортирует 
корма в первую очередь поедая энергетически ценные комбикорма 
с высокими вкусовыми качествами. В результате на кормовом сто-
ле остаются стебельчатые корма (силос, сенаж и сено), которые 
являются основным источником клетчатки. Данные действия жи-
вотного приводят к несоблюдению рациона и отрицательно сказы-
ваются на молочной продуктивности [2, 3]. 

Основная часть 
В процессе поедания часть корма оказывается вне зоны доступа 

для животных (рис. 1). Удаленные (вне зоны досягаемости живот-
ными) корма обветриваются и начинается процесс их окисления. 

Исключить данный процесс можно осуществляя погребение 
(подталкивание) кормов к животным. В настоящее время на фер-
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мах процесс погребения осуществляется несколькими способами: 
вручную или с применение специализированных машин – подтал-
кивателей кормов. 

 

 
Рисунок 1 – Общий вид кормового стола 

 

В качестве подталкивателей может применяться навесное обо-
рудование без дополнительного привода: отвалы и подталкиваю-
щие колеса (рисунок 2). Однако в эффективности они уступают 
специализированным средствам, так как в процессе работы проис-
ходит прессование кормов. 

 

  

Рисунок 2 – Процесс работы подталкивателей кормов 
 

Кроме этого, данные типы подгребателей осуществляет пере-
мещение кормов только в горизонтальной плоскости. В результате 
в верхней части кормового валка остаются подсохшие корма, что 
может отрицательно сказываться на их потреблении. 

В Беларуси фирмой ООО «Юликом Плюс» выпускается под-
талкиватель корма ПК-1, который монтируется на переднею навес-
ку трактора. Привод его рабочих органов осуществляется от его 
гидросистемы (рисунок 2). 

 

  
Рисунок 3 – Общий вид шнековый подталкиватель кормов производства фирмы 

ООО «Юликом Плюс» (Республика Беларусь) 
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Данный подталкиватель осуществляет перемещение корма при 
помощи шнека. В процессе перемещения в направление огражде-
ний кормового стола кормовая смесь переворачивается и частично 
перемешивается. 

В настоящее время большое распространение получили робо-
тизированные подталкивали кормов (рисунок 4), которые, двигаясь 
вдоль кормового стола, осуществляют подсталкивание кормов, по-
сле чего возвращаются на станцию для подзарядки. 

 

   
Рисунок 4 – Общий вид робота-подталкивателя 

 

Применение роботов на ферме позволяет снизить нагрузку на 
персонал. Кроме этого, благодаря электроприводу робот в работе 
более экологичен и не создает шума. Недостатком представленных 
роботов является подпресовывание кормов в процессе работы. Рос-
сийскими исследователями предложена конструкция робота-
подталкевателя со шнековым рабочим органом и дозатором для 
периодического внесения энергоемких комбикормов (рисунок 5) 
[3]. Внесение комбикормов в процессе подгребания позволяет по-
высить привлекательность кормовой смеси для животных. 

 

 
Рисунок 5 – Общий вид робота-подталкевателя; 

1 – выход дозатора кормовых добавок; 2 – шнек-толкатель; 
3 – наполнитель с доводчиком 

 

Ряд фирм выпускает подталкеватели кормов элементы которых 
монтируются при строительстве фермы на кормовом столе (рису-
нок 6). Данное решение позволяет автоматически подталкивать 
корм через заданные промежутки времени. 
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Рисунок 6 –Процесс работы стационарных подгребателей кормов 

 

Данные подгребатели могут устанавливаться как в центре 
кормого стола, так и вдоль ограждений. Установка вдоль 
ограждений позволяет обеспечить более качественное 
формирование бурта. Форма применяемых отвалов позволяет 
обеспечить пермещение корма в вертикальной и горизонтальной 
плоскости. 

Заключение 
Анализ представленных решений показывает, что в настоящий 

момент нет единого подхода и требований к подгребателям (подтал-
кивателям) кормов, поэтому исследования посвященные разработ-
ке технологических схем и совершенствованию рабочих органов 
являются актуальными и важными для отрасли животноводства. 
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