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Аннотация: Разработан пульт проверки комплекта электронных 
блоков, которые устанавливаются на тракторах марки «Беларус» в 
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implement control system. 
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Введение 
Повышение технического уровня тракторов предполагает расшире-

ние их функциональных возможностей за счет использования дополни-
тельных функций управления, позволяющих тракторному агрегату ра-
ботать с новым оборудованием [1, 2]. При этом интенсивно развиваются 
средства автоматизации, причем уровень интеллектуализации тракторов 
в основном растет за счет применения электроники [3, 4]. Поэтому 
актуальной задачей является проверка электронных компонентов 
систем управления, используемых на тракторах марки «Беларус». 

Основная часть 
Проверку работоспособности комплекта электронных блоков 

(КЭБ) и их соответствие установленным требованиям проводят на 
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рабочем месте – имитаторе функционирования системы реверсив-
ного управления навесным устройством тракторов, включающей 
пульт проверки КЭБ, к которому подсоединяются электромагниты 
регулятора расхода, датчики или их имитаторы, контроллер, пульт 
управления КЭБ, источник постоянного тока и вольтметр. Схема 
соединений пульта проверки КЭБ с компонентами системы управ-
ления и его общий вид показаны на рисунках 1 и 2. 

 
Рисунок 1 – Схема соединений пульта проверки комплекта электронных блоков 

с компонентами системы управления 

 
а)                                               б) 

 
в)                                                   г) 

Рисунок 2 – Пульт проверки комплекта электронных блоков с соединительным 
жгутом: а) вид сверху; б) вид справа; в) вид слева; г) вид сзади 
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Проверку КЭБ на имитаторе системы реверсивного управления 
проводят по следующей методике: 

– проверить работу в режиме «Стоп»; 
– проверить работу в режиме «Транспортирование»; 
– проверить работу в режиме «Плавающее положение»; 
– проверить работу в режиме «Принудительное опускание»; 
– проверить работу в режиме «Автоматическое управление» 

при позиционном, силовом и смешанном способах регулирования. 

Заключение 
Разработанный пульт и методика позволяют провести прие-

мочные испытания опытных образцов комплекта электронных бло-
ков системы реверсивного управления навесным устройством 
тракторов в лабораторных условиях. 
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